ПРОГРАММА курса "Оптимальное управление"

(1 год, 3 курс ф-т ВМК лектор С.М.Асеев)

2 семестр

1.  Постановка нелинейной задачи оптимального управления с интег​ральным функционалом. Попадание на границу множества достижимос​ти расширенной системы, как необходимое условие оптимальности.

2.  Множество достижимости нелинейной управляемой системы. Ком​пактность множества достижимости. Теорема существования оптималь​ного управления в нелинейной задаче быстродействия.

3.  Система уравнений в вариациях и сопряженная система.

4.  Вариации Макшейна. Построение конуса касательных направлений ко множеству достижимости.

5.  Расширение вариаций Макшейна (вариация по времени). Постро​ение расширенного конуса касательных направлений ко множеству до​стижимости.

6.  Лемма о попадании точки в образ множества при непрерывном отображении.

7.  Лемма об отделимости нуля и конуса касательных направлений множества достижимости, как необходимом условии попадания на гра​ницу множества достижимости.

8.  Принцип максимума Понтрягина — необходимое условие попадания на границу множества достижимости.

9.  Лемма об отделимости отрицательного направления оси 
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 и рас​ширенного конуса касательных направлений, как необходимое условие оптимальности.

10.  Принцип максимума Понтрягина - необходимое условие оптималь​ности для задачи с интегральным функционалом.

11.  Уравнение Беллмана и достаточные условия оптимальности для задачи быстродействия.

12.  Уравнение Беллмана и достаточные условия оптимальности для задачи с интегральным функционалом.

13.  Эффект Лаврентьева в задачах оптимального управления.
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